INSTITUTO UNIVERSITARIO POLITECNICO “SANTIAGO MARINO”
Extension Valencia

CURSO:
P.L.C.1-PL.C. 1l

Controladores Légicos Programa-
bles
Definicion y caracteristicas de los autoto-
matas programables.

Ampliacién Tipica.

Estructura interna de un P.L.C.

Ciclo de funcionamiento y tiempo de
SCAN

Tipo de entrada y de salidas.
Configuracion y programacion de un
P.L.C.

Conexion de las entradas y de las salidas.
Conexion con la P:C. (Programacion).
Conceptos basicos de la conexién dentro
de una red de comunicacion.

PAC (Controladores Autématas Progra-
mables)

Diferencia entre un PAC y P.L.C.

Caracteristica de un PAC.

Control de proceso (sistema de Control

Distribuido DCS).

Control de lotes

Control de movimientos y Variadores de

velocidad.

Programaciéon de bloques de funciones,

texto estructurado y funciones secuencia-

les

Redes de automatizacion (Ethernet, con-

trolnet y devicenel.

Sistema de control distribuido
(SCADA)
Caracteristica de un sistema SCADA
(Sistema de control y adquisicion de

datos)

Diferencias entre un HMI (Interfase
Hombre maquina y un SCADA)
Programacion de un SCADA
Caracteristica de un sistema Supervi-
sorio de Multiples Servidores Multiples
Clientes.

Programacion de Lazos PID
¢ Qué son Lazas de Control?
Control de Proporcional
Control Integrativo
Control Derivativo
Pasos para la entonacion de un PID.

Légica Difusa
Caracteristica de un sistema no lineal.
¢ Qué es logica Difusa?

Pasos para la configuracion de un lazo
de control en légica difusa.

Programacion Avanzada en Bloque
de Funciones y Texto Estructurado

Programacion de un PAC en bloque de
funciones.
Programacion de un PAC en texto es-
tructurado.

INVERSION: 450 Bs. F. P/P; Incluye: Material de Apoyo y Certificado Dura-

cion: 32 horas Académicas

Depositar en: Banco Provincial Cuenta Corriente: N° 01080029300100190174 A
nombre de: Instituto Universitario Politécnico “SANTIAGO MARINO”. Teléfo-

nos: 0241-8570810-8575795-6172936




